
Téléprésence Buddy G4.3



SUPPORT DE 
FORMATION



ROBOT 
CONNECTABLE

Si le robot n’est 
pas appairé à

un Utilisateur/Tablette

Affichage de la 
page d’accueil de 

« TéléBuddy » vue 
par le professeur

Allez dans la WebApp
« Gestion de Flotte »,

Appairez un élève 
avec une Tablette 

et un robot

1

Si le robot est appairé à
un Utilisateur non 

connecté

Vérifiez que la plage 
horaire ou que 

le besoin de 
planification est 

bien déclarée dans 
« Gestion de Flotte »,

Demandez à l’élève de 
démarrer sa Tablette

1

Si le robot n’est 
pas appairé à

un Utilisateur/Tablette

Appelez l’élève pour 
vous connecte

1



TABLETTE
CONNECTABLE

Affichage de la 
page d’accueil de 
« MyBuddyApp » 

vue par l’élève

Si le Tablette 
est appairé à

Plusieurs robots

Vérifiez que la plage 
horaire ou que 

le besoin de 
planification est 

bien déclarée dans 
« Gestion de Flotte »,

Choisir le robot dans 
la liste

1

Si la Tablette 
est appairée à un robot 
qui n’est pas connecté

Attendre que le 
professeur démarre le 

robot

1

Si le robot et la 
Tablette 

sont connectés

Appelez le professeur 
pour vous connecter

1



ROBOT & 
TABLETTE EN 
TÉLÉPRÉSENCE



COMMUNICATION

Processus d’appel

Si le professeur en 
face du robot ne 

décroche pas au bout 
d’une minute



COMMUNICATION

Communication 
établie

Côté tablette

Côté robot



LES FONCTIONS
DE TÉLÉPRÉSENCE

Faire apparaître le Menu

2 3 4 5 6 7 8 9

1
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Faire apparaître le Menu

Basculer du micro frontal au micro ambient

Activer/désactiver le micro du robot

Envoyer des messages exprimés par le robot

Afficher des expressions du visage

Changer de caméra Zoom/Large

Prendre une photo

Voir les photos enregistrées

1

Activation/désactivation de la vidéo2



LES FONCTIONS
DE TÉLÉPRÉSENCE

1 2 3

1

2

3

Régler le volume de la conversation

Faire apparaître/disparaître le retour vidéo de l’utilisateur

Demander à prendre la parole « Lève le doigt »



PILOTAGE EN 
MODE STATIQUE

Pilotage de la tête
Le robot ne peut pas 

se déplacer
0

1

2

3

Regarde à gauche

Baisse la tête

Lève la tête

Regarde à droite

1

2

3

Appuyez, lève la tête

Appuyez, tourne la tête à droite

Appuyez, tourne la tête à gauche & baisse la tête

0 La croix est le « Point Zéro » Appuyez sur la croix, la tête ne bouge pas



PASSAGE 
EN MODE 
PILOTAGE 

AU SOL

Demander 
l’autorisation de 

déplacer le robot

1

2

1 2Faire apparaître
le Menu TeleBuddy

Activer l’option
Navigation Dynamique



PILOTAGE 
AU SOL

Déplacement à vue

1 2

1 2Glissez le pouce gauche

vers le haut -> Lève la tête
vers le bas -> Baisse la tête

Glissez le pouce droit

vers le haut -> Avance
vers le bas -> Recule
vers la droite -> Tourne à droite
vers la gauche -> Tourne à gauche
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